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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Mechanika i mechatronika 1010321221010214775
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Elektrotechnika (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktéw
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

prof. dr hab. Bogdan Maruszewski

email: bogdan.maruszewski@put.poznan.pl
tel. 2719

Budowy Maszyn i Zarzgdzania

-ul.Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. podstawowa wiedza z fizyki i matematyki (podstawa programowa dla szkot srednich, poziom
1 Wiedza: podstawowy)

umiejetnosé rozwigzywania elementarnych problemow z fizyki i matematyki w oparciu o

2 Umiejetnosci: | posiadang wiedze, umiejetnosé pozyskiwania informacii ze wskazanych zrédet
3 Kompetencje | zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetenciji, gotowo$é do podjecia wspétpracy
spoteczne w ramach zespotu

Cel przedmiotu:

1. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z mechaniki i mechatroniki w zakresie okreslonym przez tresci
programowe witasciwe dla kierunku studiow.

2. Nabieranie u studentéw umiejetnosci mechanicznego opisu réwnowagi i ruchu ztozonych uktadéw mechanicznych
oraz funkcjonowania podstawowych uktadéw mechatronicznych.

3. Przygotowanie studentéw do projektowania ztozonych uktadéw materialnych

4. Ksztaltowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowej

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektow ksztalcenia

Wiedza:

1. K_W03 Ma wiedze z fizyki w zakresie mechaniki klasycznej, elektrycznosci, termodynamiki, fizyki ciata statego, optyki,
fizyki jgdrowej oraz ogdlnej teorii wzglednosci, w tym wiedze niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujacych w elementach i uktadach elektrycznych. - [TLA_WO01]

2. K_W12 Ma wiedze na temat wyznaczania sity, momentoéw oraz naprezen w prostych uktadach mechanicznych, zna

réwnania ruchu, a takze ma podstawowg wiedze w zakresie mechatroniki oraz trendéw rozwojowych mechatroniki. -
[TIA W02, TIA W05, T1IA WO08]

Umiejetnosci:

1. K_UO05 Potrafi korzystac ze zrédet literaturowych dostepnych w wersji drukowanej i elektronicznej, integrowaé pozyskane
informacje oraz dokonywac ich interpretacji i wycigga¢ wnioski a takze formutowac i uzasadniac opinie. - [T1A_UO01]

2. K_U08 Potrafi przygotowac i przedstawic krétkg prezentacje na temat zadania zwigzanego z elektrotechnikg -
[T1A_UO03, T1A_U04]

3. K_U22 POtrafi oceni¢ przydatnosé podstawowych metod i narzedzi stuzacych do rozwigzywania prostych zadan
inzynierskich o charakterze praktycznym, typowym dla dziedziny elektrotechniki oraz wybierac¢ i stosowaé wtasciwe metody i
narzedzia. - [T1A U15]

Kompetencje spoteczne:
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1. K_K02 Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie rézne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera elektryka, w tym wptywu na
Srodowisko oraz zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje. - [T1A K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-W03 Zaliczenie wykitadu 3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

Tresci programowe

\
L

Statyka, w tym:

zasady statyki

réwnania réwnowagi ptaskiego zbieznego uktadu sit
moment sity, para sit

redukcja dowolnego ptaskiego uktadu

przestrzenny uktad sit zbieznych i réwnolegtych

redukcja uktadu sit przestrzennych

réwnania rownowagi dowolnego przestrzennego uktadu sit
kratownice

Kinematyka, w tym:

kinematyka punktu

predkosé, przyspieszenie

przyspieszenie styczne i normalne

ruch postepowy bryty

ruch obrotowy bryty

ruch ptaski bryty

ruch kulisty byty

ruch ogdiny bryty

ruch ztozony

Dynamika, w tym:

zasady dynamiki

zasada d?Alemberta

ped, kret

dynamiczne réwnania ruchu punktu, catkowanie rownan Newtona
drgania swobodne, wymuszone, ttumione

geometria mas ? $rodki ciezkosci, momenty bezwtadnosci
praca, energia, moc, pole sit

wahadio matematyczne i fizyczne

reakcje dynamiczne

R I B R B R e e B B B e B S IS S IS BN B S RN S B IS IO B VI

Literatura podstawowa:

1. Mechanika ogdlna, tom I i Il, J. Leyko, PWN, Warszawa, 1996

2. Mechanika techniczna, tom I i ll, J. Misiak, WNT, Warszawa, 1996

3. Engineering Mechanics, D.J. McGill, PWS Publishers, Boston, 1985

4. Analytical Mechanics for Engineers, F.B. Seely, N.E. Ensign P.G. Jones, Wiley, New York, 1958

Literatura uzupetniajaca:

1. Zadania z mechaniki ogélnej tom 1 i Il, J. Misiak, WNT, Warszawa, 2009

2. Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, J. Niziot, WNT, Warszawa, 2007

3. Zbiér zadan z mechaniki ogéinej, M. T. Niezgodzinscy, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2009

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

1. udziat w wyktadach 15

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
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taczny naktad pracy 15 1
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 0 0
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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